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(57) Abstract: The invention relates to an insmiment for inserting intervertebral implants. Said instniment (1) for a ffee-piece 
intervertebral implant (2) has an upper part (6) that is fastened to the vertebral body, a lower part (9) that is fastened to the adjoining 
vertebral body and an interposed joint element (14) with two parallel arms (21, 27) that are pivoted udth respect to each other a^ 
one end and that have, at their free ends, respective holding devices (20) for the upper part (6) and die lower part (9), respectively, 
of the intervertebral implant (2). The aim of the invention is to improve the ease of insertion of the joint element (14) between tiie 
upper part (6) and the lower part (9). To this end, one of the anns is provided with a longitudinal guide element (38, 39) for the joint 
element (14). 

[Fortsetzung auf der nachsten Seite] 
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Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes, und der anderen 
Abkiirzungen wird auf die Erkidrungen ("Guidance Notes on 
Codes and Abbreviations") am Anfangjeder reguldren Ausgabe 
der PCT'Gazette verwiesen. 


(57) Zusaminenfassung: Um bei einem Einsetzinstniment (I) fiir ein dreiteiliges Zwischenwirbelimplantai (2), welches ein an 
eineiD Wiibelkorper aniegbares OberteiJ (6), ein am benachbanen Wirbelkorper anlegbares Unterteil (9) und ein dazwischen ein- 
setzbares Gelenkelement (14) umfasst, mit zwei an einem Ende gegeneinander schwenkbar gelagerien, nebeneinander angeordneien 
Annen (21, 27), die an ihrem freien Ende je eine Halteeinhchning (20) fur das Oberteil (6) beziehungsweise das Unterteil (9) des 
Zwischenwirbelimplantats (2) aufweisen, eine verbessene Einfuhning des Gelenkelements (14) zwischen Oberteil (6) und Unterteil 
(9) zu enndglichen, wird vorgeschlagen, dass in einem der Anne eine L^gsfuhnmg (38, 39) fiir das Gelenkelement (14) angeordnet 
ist. 
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EINSETZINSTRUMENT FUR EIN ZWISCHENWIRBELIMPLANTAT 

Die Erfindung betrifft ein Einsetzinstrum^nt fur ein 
dreiteiliges Zwischenwirbelimplantat, welches ein an 
einem WirbelkCrper anlegbares Oberteil, ein am benach- 
barten WirbelkOrper anlegbares Unterteil und ein dazwi- 
schen einsetzbares Gelenkelement umfaBt, mit zwei an 
einem Ende gegeneinander schwenkbar gelagerten, neben- 
einander angeordneten Armen, die an ihrem freien Ende 
je eine Halteeinrichtung fiir das Oberteil beziehungs- 
weise das Unterteil des Zwischenwirbelimplantats auf- 
weisen. 

Ein solches Einsetzinstrument ist beispielsweise aus 
der EP 0 471 821 Bl bekanht. Das Einsetzinstrument ist 
zangenartig ausgebildet und kann auch dazu dienen, nach 
dem Einsetzen von Oberteil und Unterteil des Zwischen- 
wirbelimplantats die beiden WirbelkOrper voneinander zu 
entfernen, um dadurch Raum zur Einftihrung des Gelenk- 
elements zu erhalten. Dieses Gelenkelement muB bei dem 
bekannten Instrument mit anderen Instrumenten in den 
Zwischenraum zwischen Oberteil und Unterteil des Zwi- 
schenwirbelimplantats eingefuhrt werden. Dies ist ein 
schwieriger Vorgang, bei dem die Gefahr besteht, daB 
das Gelenkteil gegenuber den beiden anderen Implantat- 
teilen verkantet eingefuhrt und dadurch besch^digt 
wird. 

Es ist auch bekannt, zum Einsetzen von veils t&ndigen 
Zwischenwirbelimplantaten diese in einer LSngsfiihrung 
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bis an die Implantats telle heranzufiihren und dann aus 
der Ftihrung in den Zwischenwirbelraum abzugeben (DE 
43 28 690). Ein seiches Instrument ist nur fQr das Ein- 
setzen vollstSndiger Zwischenwirbelimplantate geeignet, 
auBerdem ergibt sich das Problem einer genauen Justie- 
rung dieser FUhrung relativ zu dem Zwischenwirbelraum, 
bei Fehljustierungen kann es zu verkantetem Einschub 
des Zwischenwirbelimplantats kommen, und dies kann zu 
Verletzungen fiihren. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein gattungsgemSBes Ein- 
setzinstrument so auszubilden, daB diese Nachteile ver- 
mieden werden und die Einfiihrung des Gelenkelements 
vereinfacht wird. 

Diese Aufgabe wird bei einem Einsetzlnstrument der ein- 
gangs beschriebenen Art erfindungsgemSB dadurch geltist, 
daB in einem der Arme eine LdngsfUhrung fur das Gelenk- 
element angeordnet ist. 

Man erhait dadurch ein kombiniertes Einsetzlnstrument, 
welches zunSchst der Handhabung von Oberteil und Unter- 
teil des Implantats dient und mit dem Oberteil und Un- 
terteil in der gewunschten Position in den Zwischen- 
wirbelraum einbringbar sind. Durch die verschwenkbare 
Lagerung der Arme k6nnen Oberteil und Unterteil dann 
unter Aufweitung des Zwischenwirbelraums in an sich be- 
kannter Weise von einander entfernt werden, so daB ein 
EinfUhrraum fur das Gelenkelement zwischen ihnen ent- 
steht. In diesen EinfUhrraum wird das Gelenkelement 
dann uber die Fiihrung in einem der beiden Arme des Ein- 
setzlnstrument s direkt eingeschoben, wobei durch die 
Verbindung der beiden Arme des Einsetzinstruments mit 
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den in den Zwischenwirbelraum eingesetzten Teilen des 
Implantats eine zuverldssige Justierung der L^ngsfilh- 
rung fiir das Gelenkelement gewahrleistet ist, auBerdem 
ist sichergestellt, daB das Gelenkelement exakt In der 
gewiinschten Relativposition zu den anderen belden Im- 
plantattellen in den Zwischenwirbelraum eingefuhrt 
wird. 

Sowohl das Einsetzen von Oberteil und Unterteil des Im- 
plantats als auch das Einfilhren des Gelenkelements kann 
somit mit einem einzigen Instrument erfolgen, ein Ab- 
setzen und Auswechseln ist nicht mehr notwendig, dieses 
Einsetzinstrument Ubernimmt eine grOBere Anzahl von 
Funktionen, n^lich die des Einsetzens von Oberteil und 
Unterteil des Zwischenwirbelimplantats, die der Aufwei- 
tung des Zwischenwirbelraums und schlieBlich die der 
Einfuhrung des Gelenkelements in den Zwischenraum zwi- 
schen Oberteil und Unterteil des Implantats. 

Giinstig ist es, wenn die L^ngsfiihrung durch in L£Lngsnu~ 
ten eingreifende Vorsprunge gebildet wird. 

Beispielsweise kann vorgesehen sein, daB in einem der 
Arme in einem in dessen L^ngsrichtung verlaiifendem Auf- 
nahmeraum ftir das Gelenkelement einander gegentiberlie- 
gende Nuten angeordnet sind, in die das Gelenkelement 
mit seitlichen Vorsprungen eingreift. 
Bei einer besonders bevorzugten Ausfiihrungsform ist 
vorgesehen, daB der die Ldngsfiihrung umfassende Arm 
zwei im Abstand und parallel zueinander angeordnetem 
stabf6rmige Schenkel aufweist, die zwischen sich einen 
Aufnahmeraum fiir das Gelenkelement bilden und dieses 
ISngs des Aufnahmeraums zwischen sich fuhren. 
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Gunstig ist es, wenn die LSngsfiihrung an ihrem der 
Schwenklagerung der Arme benachbarten Ende einen Ein- 
setzbereich blldet^ an dem das Gelenkelement in die 
Langsfuhrung einschiebbar ist. Dieser Einsetzbereich 
kann beispielsweise dadurch erfolgen, daB L^ngsnuten 
stirnseitig of fen sind, in einem anderen Ausfiihrungs- 
beispiel kann vorgesehen sein, daB die Langsfuhrung 
erst in einem Abstand von der Schwenklagerung beginnt, 
der der LSnge des einzusetzenden Gelenkelements ent- 
spricht . 

Bei einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform ist 
vorgesehen, daB die Langsfiihrung des einen Armes in 
eine Langsfiihrung des an dem Arm gehaltenen Teils des 
Zwischenwirbelimplantats iibergeht. Man erh^lt dadurch 
eine kontinuierliche Langsfiihrung fiir das Gelenkelement 
einmal l&ngs des Armes und zum anderen auch Idngs des 
einen Teils des Zwischenwirbelimplantats, so daB eine 
absolut prdzise Einfilhrung des Gelenkelements in das 
angeschlossene Teil des Zwischenwirbelimplantats ge- 
wahrleistet ist. Dieses an den Arm angeschlossene Teil 
des Implantats bildet wShrend des Einschubvorgangs 
praktisch ein Teil des Einsetzinstrument, das nach dem 
Einfiihren des Gelenkelements vom Einsetzinstrument ab- 
getrennt wird und als Implantatteil im Zwischenwirbel- 
raum verbleibt. 

Bei einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungsform ist vor- 
gesehen, daB das Einsetzinstrument einen in die Langs- 
fuhrung einsetzbaren VorschubkOrper timfaBt, der mit ei- 
nem stabfOrmigen Schubelement verbunden ist. Damit kann 
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das Gelenkelement langs der Langsfiihrung bis In den 
Zwischenwlrbelraum vorgeschdben werden. 
Es 1st besonders vortellhaft, wenn die belden Arme ge- 
mSB einer bevorzugten Ausfiihrungsforra der Erfindung an 
Ihren frelen Enden der art nebeneinander angeordnet 
slnd, daB die Halteelnrlchtungen sich In Rlchtung der 
Schwenkbewegung der Arme zumlndest tellweise tiberXap- 
pen. Man kann dadurch eine sehr gerlnge Bauhfihe des 
Elnsetzlnstruments reallsleren, dlese BauhOhe llegt in 
der GrSBenordnung der Spaltbreite des Zwischenwlrbel- 
raums, und es ist auBerdem mOgllch, dadurch die belden 
Telle des Implantats, die mit den Armen des Elnsetzln- 
struments verbunden werden, ebenfalls sehr dicht anein- 
ander zu ftihren und dadurch eine sehr gerlnge Bauhdhe 
zu realisleren. Auf dlese Weise k&nnen dlese belden 
Telle des Implantats ohne groBe Aufweltung des Zwi- 
schenwlrbelraums in dlesen eingefuhrt werden, die Auf- 
weltung des Zwlschenwlrbelraums erfolgt erst nach der 
Einfuhrung dieser Telle des Zwlschenwirbelimplantats 
durch Auseinanderschwenken der dlese belden Telle des 
Implantats haltenden Arme. 

Es ist vortellhaft, wenn die Schwenklagerungen der bel- 
den Arme elnen Abstand voneinander haben, so daB die 
Arme in einer Einsetzstellung des Obertells und des Un- 
tertells des Zwlschenwirbelimplantats, bel der die 
frelen Enden der Arme elnander maximal angen^hert slnd, 
am gelagerten Ende elnen grOBeren Abstand voneinander 
haben als am frelen Ende. Auch dies trdgt dazu bel, die 
BauhOhe des Elnsetzlnstruments und der daran gehaltenen 
Implantattelle belm Elnsetzen so gerlng wie mfiglich zu 
gestalten. 
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AuBerdein 1st es bei dleser Anordnung gemaS elner bevor- 
zugten AusfUhrungsform mOgllch, daB eln Sprelzelement 
vorgesehen 1st:, das slch an belden Armen abstUtzt und 
ISngs der Arme In Rlchtung auf das frele Ende der Arme 
vorschlebbar 1st und dabel die Arme auselnander 
schwenkt. Damlt 1st alleln durch Vorschleben des 
Sprelzelements Idngs der Arme das Aufwelten des ZwIt 
schenwlrbelraums mOgllch, nachdem Obertell und Unter- 
tell des Zwlschenwlrbellmplantats In den Zwlschenwlr- 
belraum elngesetzt slnd. 

Dabel 1st es giinstlg, wenn mlndestens elner der belden 
Arme elne Lfingsfuhrung fur den Sprelzk6rper aufwelst, 
so daB dleser langs der Arme deflnlert gefUhrt wlrd. 

AuBerdem kann am SprelzkOrper elne Vorschubstange ange- 
ordnet seln, mlt dessen Hllfe der Sprelzk5rper langs 
der Arme verschoben wlrd. 

Bel elner besonders bevorzugten Ausfiihrungsform ist da- 
bel vorgesehen, daB die Vorschubstange als Zahnstange 
ausgeblldet 1st, die mlt elnem Antrlebszahnrad Im Be- 
relch der Schwenklagerung der Arme kSmmt, dadurch 1st 
elne sehr gefiihlvolle Vorschubbewegung des SprelzkOr- 
pers Idngs der Arme mogllch, wobel auch groBe Kra£te 
tiber die Zahnverblndung libertragen werden kdnnen. 

Die Haltevorrlchtungen, mlt denen die Implantattelle an 
den Armen gehalten slnd, kOnnen sehr unterschledllch 
ausgeblldet seln, besonders bevorzugt wlrd elne Ausge- 
staltung, bel der die Haltevorrlchtungen Stlfte slnd, 
die In Offnungen des Obertelles bezlehungswelse des Un- 
tertells des Zwlschenwlrbellmplantats elngrelfen. 
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Bel elner bevorzugten Ausfiihrungsform ist vorgesehen, 
daB die Haltevorrichtungen zumindest an einem der Arme 
urn eine Schwenkachse verschwenkbar sind^ die im Berelch 
des frelen Endes des Armes angeordnet 1st und parallel 
zur Schwenkachse des Armes verl&uft, und daS die Halte- 
vorrichtungen nach dem Verschwenken urn diese Schwenk- 
achse in unterschiedlichen Winkelstellungen feststell- 
bar sind. Dadurch ist es mdglich, die Neigung der bei- 
den Implant at telle relativ zu einander geringfiigig zu 
ver^ndern, beispielsweise im Berelch von 1"" bis 5*", so 
daB neben der Implantath5he auch der Implantatwinkel so 
gewahlt werden kann, wie es der korrekten Positionie- 
rung der WirbelkOrper entspricht. 

Bel einer bevorzugten Ausfiihrungsform kann dabei zur 
Feststellung der Winkelstellung eln Fixierstift vorge- 
sehen sein, der in bei unterschiedllcher Winkelstellung 
miteina'nder ausgerichtete Bohrungen einschiebbar ist. 

GemaB einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungsform weist 
mindestens eine Halteeinrichtung eine lOsbare Verriege- 
lung auf . Durch diese 15sbare Verriegelung wird das an 
dem Arm gehaltene Implantatteil unlOsbar mit dem Arm 
verbunden, erst nach Entriegelung dieser Verriegelung 
ist es mOglich, Implantatteil und Einsetzinstrument 
wieder zu trennen. 

Dadurch wird eine unbeabsichtigte Trennung des Einsetz- 
instruments von den Implantatteilen vermieden, es ist 
sogar mOglich, auf diese Weise bereits implant ierte Im- 
plantatteile wieder aus dem Zwischenwirbelraum heraus- 
zuziehen, falls dies notwendig werden sollte. 
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Gunstig ist es dabel, wenn die Verriegelung durch eine 
Verdrehung elnes Rlegels um eine Drehachse erfolgt, die 
parallel zu LSngsachse des Armes verlSuft, an dem die 
Halteeinrichtung angeordnet ist. 

Insbesondere kann bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform 
vorgesehen sein, daB der die Halteeinrichtung tragende 
Arm Oder ein Teil desselben um seine Langsachse ver- 
drehbar ist und einen Riegel trSgt, der in einer Stel- 
lung das an der Halteeinrichtung gehaltene Teils des 
Zwischenwirbelimplantats unldsbar mit diesem verriegelt 
und in einer anderen Stellung freigibt. 

Eine besonders vorteilhafte Ausgestaltung ergibt sich, 
wenn die Halteeinrichtung ein in eine Aufnahmebohrung 
am gehaltenen Teil des Zwischenwirbelimplantats ein- 
greifender Stift und der Riegel ein seitlich von diesem 
abstehender Vor sprung ist, der in einer Winkelstellung 
des Stifts in einen entsprechenden Riicksprung des Im- 
plantatteils eingreift, in einer anderen Winkelstellung 
Jedoch aus diesem Riicksprung austritt. 

Bei einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform ist 
vorgesehen, daB der die L^gsfuhrung aufweisende Arm 
zwei parallel zueinander angeordnete Schenkel aufweist, 
die zwischen slch einen Aufnahmeraum fur das Gelenkele- 
ment ausbilden, und daB der andere Arm mit tig zwischen 
diesen Schenkeln veriauft, so daB er mit selnem frelen 
Ende zwischen die Schenkel eintauchen kann. 

Weiterhin kann vorgesehen sein, daB ein zwischen den 
Armen angeordnetes , Idngs derselben verschiebllches 
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Sprelzelement auf der Oberselte der belden Schenkel 
auf llegt und mlt elnem Vorsprung zwlschen die belden 
Schenkel in den Aufnahmeraum eingreift. Dadurch erglbt 
sich elne Fuhrung des Sprelzelements Idngs der Arme. 

Zusatzllch kann das Sprelzelement an seiner Oberselte 
eine Vertlefung aufwelsen, in die der andere Arm ein- 
taucht. Auch diese trdgt zur Ftihrung des Sprelzelements 
bel. 

Die Schenkel des elnen Armes kOnnen Im Querschnltt 
rechteckig seln, der andere Arm kann im Querschnltt 
krelsfdrmlg sein. 

Die nachfolgende Beschrelbung bevorzugter AusfUhrungs- 
formen der Erfindung dient im Zusammenhang mlt der 
Zeichnung der naheren ErlSuterung. Es zelgen: 

Flgur 1: elne perspektivlsche Anslcht des Elnsetzln- 


struments nach dem Einfuhren des Obertells 


und des Untertells elnes Zwischenwlrbellm- 
plantats in den Zwischenwirbelraiim, vor dem 
Aufspreizen des Zwlschenwirbelraums und vor 
dem Einfuhren des Gelenkelements in den 


Zwlschenwlrbelraum ; 


Flgur 2: 


elne Draufsicht auf den oberen Arm des Eln- 
setzlnstruments der Flgur 1 mlt an ihm ge- 
haltenem Obertell des Zwlschenwlrbellmplan- 
tats; 


Flgur 3: 


elne Seltenanslcht in Richtung des Pfelles 
A in Flgur 2; 
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Figur 4: elne Seitenansicht des unteren Armes mlt 

daran gehaltenem Unterteil des Zwlschenwir- 
belimplantats, welches ISings Llnie 4-4 in 
Figur 5 geschnitten dargestellt ist; 

Figur 5: eine Draufsicht auf den unteren Arm in 
Richtung des Pfeiles B in Figur 4; 

Figur 6: eine perspektivische Ansicht des Einsetzin- 
struments mit daran gehaltenem Oberteil und 
Unterteil in der Einsetzposition mit maxi- 
mal angenaherten Implantatteilen; 

Figur 7: eine perspektivische Ansicht des Einsetzin- 
struments der Figur 6 nach dem Einsetzen 
des Oberteils und des Unterteils des Zwi- 
schenwirbelimplantats in den Zwischenwir- 
belraum und nach dem Aufweiten desselben 
kurz vor dem Einschieben des Gelenkelements 
zwischen Oberteil und Unterteil des Zwi- 
schenwirbelimplantats ; 

Figur 8: eine Seitenansicht des vorderen Teils des 

Einsetzinstruments der Figur 7 kurz vor dem 
Einschieben des Gelenkelements zwischen 
Oberteil und Unterteil des Zwischenwirbel- 
implantats; 


Figur 9: 


eine Schnittansicht langs Linie 9-9 in Fi- 
gur 8 und 
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Figur 10: eine Ansicht ahnlich Figur 8 nach dem Ein- 
schleben des Gelenkelements zwlschen Ober- 
teil und Unterteil des Zwischenwirbelim- 
plantats . 

Das in der Zeichnung dargestellte Einsetzinstrument 1 
dlent dem Einsetzen eines Zwischenwirbelimplantats 2 in 
den von zwei Wirbelk6rpern 3, 4 begrenzten Zwischenwir- 
belraum 5. 

Das Zwischenwirbelimplantat 2 ximfaBt dabei ein im we- 
sentlichen plattenf6rmiges Oberteil 6 mit einer oberen 
ebenen AnlageflSche 7 und von dieser abstehenden Veran- 
kerungselementen 8 sowie ein ebenfalls plattenfOrmiges 
Unterteil 9 mit einer ebenen duBeren Anlagefl^che 10 
und von dieser abstehenden Verankerungselementen 11. 

Das Oberteil 6 weist an seiner dem Unterteil 9 zuge- 
wahdten Seite eine kugelkalottenf&rmige Lagerfldche 12 
auf , in das Unterteil 9 ist eine Vertiefung 13 eingear- 
beitet, die zu einer Seite hin off en ist und die einen 
Einschubraum fUr ein ebenfalls Teil des Zwischenwirbel- 
implantats 2 bildendes Gelenkelement 14 bildet. Dieses 
Gelenkelement 14 weist einen plattenf&rmigen im wesent- 
lichen rechteckigen Sockel 15 und einen einseitig von 
diesem zentral abstehenden Lagervorsprung 16 auf, des- 
sen Oberseite eine kugelkalottenfOrmige LagerflSche 17 
ausbildet. 

Das Gelenkelement 14 kann von der offenen Seite in die 
Vertiefung 13 eingeschoben werden, wobei die seitlichen 
Render des Sockels 15 in seitliche Nuten 18 im Unter- 
teil 9 eingreifen, so daB das Gelenkelement 14 laings 
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dieser Nuten 18 gefuhrt in die Vertiefung 13 einschieb- 
bar ist, 

Im implantierten Zustand greift die Lagerfiache 17 in 
die konkave Lager fiache 12 des Oberteils ein, so daB 
Oberteil 6 und Unterteil 9 sich iiber das Gelenkelement 
gegeneinander abstiitzen und gegeneinander verschwenkbar 
sind. 

Sowohl das Oberteil 6 als auch das Unterteil 9 weisen 
an einer SeitenflSche im wesentlichen parallel zu den 
Anlagefiache 7 beziehungsweise 10 verlaufende Einsteck- 
iJffnungen 19 auf , in die Haltestifte 20 des Einsetzin- 
struments 1 einsteckbar sind. 

Dieses Einsetzinstrument 1 weist einen ersten Idngli- 
Chen Arm 21 mit zwei* im Abstand zueinander und parallel 
zueinander verlaufenden Schenkeln 22, 23 auf , die ein- 
seitig um ihre LSngsachse verdrehbar an einem Lagerbock 
24 gehalten sind. Beide Schenkel 22 und 23 weisen einen 
guadratischen Querschnitt auf und bilden stangenfOrmi- 
ge, lange Elemente, die an ihrem freien Ende in VerlSn- 
gerung der Drehachse der Schenkel jeweils einen der 
Haltestifte 20 tragen. 

An diesen Hal test if ten 20 der Schenkel 22 und 23 sind 
auSerdem radial abstehende Riegelvorsprunge 25 vorgese* 
hen, die beispielsweise durch in die Haltestifte 20 ra- 
dial eingesteckte Stifte realisiert werden k5nnen, die 
in einer Winkelstellung der Schenkel 22 in seitliche 
Rucksprunge 26 des Unterteils 9 eingreifen, diese Ruck- 
spriinge 26 sind zum Oberteil 6 hin of fen, so daB durch 
Verdrehung der Schenkel 22 und 23 um 90* die Riegelvor- 
spriinge 25 so verdreht werden k&nnen, daB sie aus den 
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Riicksprungen 26 austreten. Solange die Riegelvorsprunge 
25 in die Riicksprunge 26 eingreifen, sind die Schenkel 

22 und 23 bei in die EinsteckGf f nungen 19 eingesteckten 
Haltestif ten 20 lOsbar mit dem Unterteil 9 verbunden, 
werden die Riegelvorsprunge 25 jedoch durch Verdrehung 
der Schenkel 22 und 23 aus den Rucksprungen 26 heraus- 
gedreht, kOnnen die Hal test ifte 20 aus den EinsteckOff- 
nungen 19 herausgezogen werden, so daB eine Verschie- 
bung der Schenkel 22 und 23 gegenuber dem Unterteil 9 
mOglich wird und damit ein Einschieben Oder Trennen. 

Die Schenkel 22 und 23 kOnnen durch eine in der Zeich- 
nung nicht dargestellte Rastung in den Endstellungen 
15sbar festgelegt werden, in denen der Riegelvor sprung 
25 in den Rucksprung 26 eingreift beziehungsweise in 
denen er vollstSndig aus dem Rucksprung 26 austritt. 

An^dem Lagerbock 24 ist im Abstand von der Ebene, die 
durch die beiden Schenkel 22 und 23 aufgespannt wird, 
ein zweiter Arm 27 um eine Drehachse verschwenkbar ge- 
lagert, die quer zur Langsrichtung der Schenkel 22 und 

23 und parallel zu der von diesen aufgespannten Ebene 
veriauft, der Arm 27 ist dabei etwa in der Mitte zwi- 
schen den beiden Schenkeln 22 und 23 angeordnet, so daB 
das freie Ende des Arms 27 in den Zwischenraum 28 zwi- 
schen den beiden Schenkeln 22 und 23 eintreten kann. 
Aufgrund des Abstandes der Lagerstelle der Armes 27 von 
der durch die Schenkel 22 und 23 aufgespannten Ebene 
nimmt dabei der Abstand der Armes 27 vom Arm 21 konti- 
nuierlich ab, wie dies aus der Darstellung der Figur 1 
deutlich wird. 
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Der Arm 27 1st im Querschnltt kreisfdrmlg ausgeblldet 
und trSgt an selnem frelen Ende eine U-fOrmigen Halter 
29, der das freie Ende des Armes 27 im Zwischenraiun 30 
zwlschen zwei parallel verlaufenden Schenkeln 31, 32 
aufnimmt. Im Bereich der freien Ende der Schenkel 31, 
32 slnd der Halter 29 und der Arm 27 urn elne parallel 
zur Schwenkachse des Armes 27 verlauf ende Drehachse . 
verschwenkbar mlteinander verbunden. Dadurch kann der 
Halter 29 relativ zum Arm 27 unterschiedliche Wlnkel- 
stellungen elnnehmen, in Figur 3 sind zwei sich um ei- 
nen kleinen Winkelbetrag unterscheidende Winkelstellun- 
gen mit strichpunktierten Linien eingetragen. Zur Fest- 
legung des Halters 29 in unterschiedlichen Winkelstel- 
lungen sind sowohl in den Schenkeln 31 und 32 als auch 
im Arm 27 Querbohrungen 33 beziehungsweise 34 vorgese- 
hen, und zwar in Ldngsrichtung versetzt mehrere derar- 
tige Paare von Querbohrungen, die bei unterschiedlichen 
Stellungen des Halters 29 relativ zum Arm 27 mlteinan- 
der ausgerichtet sind. In diese Paare von Querbohrungen 
33, 34 kann ein Flxierstift 35 eingeschoben werden. Da 
die zusammengeh6renden Querbohrungen 33, 34 bei den 
verschiedenen Paaren eine unterschiedliche Position 
einnehmen, ergibt sich fur jedes Paar von Querbohrungen 
beim Einsetzen eines Fixierstifts 35 eine unterschied- 
liche Winkellage relativ zum Arm 27, die Schwenkwinkel 
liegen dabei in der GrOBenordnung einiger Grad, bei- 
spielsweise wird insgesamt ein Bereich Uberstrichen, 
der zwischen 1** und 5* liegen kann. 

An dem Halter 29 sind Haltestifte 20 angeordnet, die in 
der beschriebenen Weise in Einsteck5f fnungen 19 des 
Oberteils 6 einschiebbar sind. Durch die unterschiedli- 
che Winkelstellung des Halters 29 ist es mttglich, das 


wo 01/19295 


- 15 - 


PCT/EP99/06803 


Oberteil 6 gegenUber dem Unterteil 9, das an den Schen- 
keln 22 und 23 gehalten ist, in geringem Umfang zu ver- 
klppen. 

Die Brelte des Halters 29 1st so gewdhlt, dafi der Hal- 
ter 29 In den Zwischenraum 28 zwischen den belden 
Schenkeln 22 und 23 hineinpaBt, so daB die Haltestifte 
20 am Halter 29 und an den Schenkeln 22 und 23 prak- 
tlsch nebeneinander angeordnet werden kOnnen, dadurch 
ist es mfiglich, Oberteil 6 und Unterteil 9 in elner ma- 
ximal angenaherten Position an den belden Armen 21 und 
27 zu halten, diese Position wird als Elnsetzposition 
bezeichnet ( Figuren 1 und 6 ) • 

Die belden Schenkel 22 und 23 tragen in den Innenfia- 
Chen 36, 37, die einander zugewandt sind, wenn die Rie- 
gelvorspriinge 25 in die RUcksprunge 26 eingreifen, ein- 
ander gegenttberliegende Ldngsnuten 38, 39, die eine 
Ldngsfiihrung fur das Gelenkelement 14 ausbilden. Die 
Dimensionierung dieser Langsnuten 38 und 39 entspricht 
der der Seitenr^nder des Sockels 15 des Gelenkelements 
14, so daB das Gelenkelement 14 in dem Zwischenraum 28 
zwischen den Schenkeln 22 und 23 in L^ngsrichtung ge- 
fiihrt wird, wenn die Seitenrdnder des Sockels 15 in die 
Langsnuten 38 und 39 eintauchen. Diese LSngsnuten 38 
und 39 enden in einem Abstand vor dem Lagerbock 24, der 
ein Elnsetzen des Sockels 15 in die Langsnuten 38, 39 
ermdglicht, und diese Langsnuten 38 und 39 setzen sich 
bis an das freie Ende der Schenkel 22 und 23 fort, dort 
gehen sie unmittelbar iiber in die beidseitig der Ver- 
tiefung 13 angeordneten Nuten 18, die der Aufnahme des 
Sockels 15 dienen. Man erhdlt damit eine von den Schen- 
keln 22 und 23 direkt bis in das Unterteil 9 des Zwi- 
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schenwlrbel implant at s 2 fuhrende Fuhrungsbahn fur das 
Gelenkelement 14. 

In die Langsnuten 38 und 39 ist auBerdem ein platten- 
fSrmiger Vorschubkttrper 40 einsetzbar, der gelenkig mit 
einer Schubstange 41 verbunden ist. Mittels dieser 
Schubstange 41 IfiBt sich das in die Langsnuten 38 und 
39 eingesetzte Geletikelement 14 langs seiner Ftihrungs- 
bahn vorschieben, der VorschubkOrper 40 wird dazu nach 
dem Gelenkelement 14 in die durch die Langsnuten 38 und 
39 gebildete Ftihrungsbahn eingeftihrt. 

Auf der ebenen Oberseite 42 der Schenkel 22 und 23 
stlitzt sich ein den Zwischenraum 28 zwischen den beiden 
Schenkeln 22 und 23 iiberbrtickendes Spreizelement 43 ab, 
welches mit einem Vorsprung 44 in den Zwischenraum 28 
geringfUgig eintaucht und dadurch quer zur Lftngsrich- 
tung der Schenkel 22 und 23 gefiihrt wird. Dieses 
Spreizelement 43 weist an seinem den Schenkeln 22 und 
23 abgewandten Ende eine Vertiefung 45 mit kreisbogen- 
ffirmigem Querschnitt auf, in die der Arm 27 eintaucht. 
Das Spreizelement 23 ist mit einer als Zahnstange aus- 
gebildeten Schubstange 46 verbunden, diese kdmmt mit 
einem Zahnrad 47, welches am Lagerbock 24 verdrehbar 
gelagert ist und mittels eines Grif fteil 48 verdreht 
werden kann. Bei dieser Verdrehung wird die Schubstange 
46 verschoben, und dies ftihrt zu einer LSlngsverschie- 
bung des Spreizelement s 43 langs der Schenkel 22 und 
23. Beim Vorschieben des Spreizelements 43 wird dadurch 
der Arm 27 von den Schenkeln 22 und 23 weggeschwenkt, 
die Arme 27 und 21 werden also gespreizt, so daB da- 
durch das Oberteil 6 und das Unterteil 9 voneinander 
entfernt werden. Dies fiihrt auch zu einem Auseinander- 
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driicken der Wirbelkfirper 3 und 4 und damit zu elner 
Aufweltung des Zwlschenwlrbelraums 5. 

Das beschriebene Elnsetzinstrument besteht vorzugswelse 
aus einem kOrpervertrSglichen Metall, belsplelswelse 
aus Titan oder elner Titanleglerung , dasselbe gilt hin- 
slchtllch des Oberteils 6 und des Untertells 9 des Zwi- 
schenwlrbellmplantats 2. Das Gelenkelement 14 wlrd aus 
einem kOrpervertrSglichen Kunststof fmaterial herge- 
stellt, beispielsweise aus Polyethylen, und auch das 
Spreizelement 43 besteht vorzugswelse aus einem Kunst- 
stof fmaterial, urn eln gutes Glelten gegenttber den 
Schenkeln 22 und 23 und gegenUber dem Arm 27 zu gew&hr- 
lelsten. 

Zum Einsetzen des Zwischenwlrbellmplantats 2 in einen 
Zwlschenwirbelraum 5 wlrd zun^chst nach Entfernung der 
Bandscheibe aus dem Zwlschenwirbelraum 5 dleser in ge- 
elgneter Welse vorbereltet, beispielsweise kOnnen senk- 
rechte Nuten in die Wirbelkorper 3, 4 elngeschlagen 
werden, die die Verankerungselemente 8 bezlehungsweise 
11 des Zwischenwlrbellmplantats 2 aufnehmen. 

Nach entsprechender Vorbereitung werden das Obertell 6 
und das Unterteil 9 auf die Arme 27 bezlehungsweise 21 
aufgesteckt, das Unterteil 9 wlrd durch Verdrehung der 
Schenkel 22, 23 mlt dem Arm 21 verrlegelt, wobel die 
Rlegelvorsprtinge 25 in die Riickspriinge 26 des Unter- 
tells 9 elngrelfen, und die beiden Arme 21 und 27 wer- 
den in die Elnsetzposltlon verschwenkt, bel der das 
Obertell 6 und das Unterteil 9 einander maximal angena- 
hert slnd, dlese beiden Telle haben also elne sehr ge- 
rlnge BauhOhe. In dleser Elnsetzposltlon werden Ober- 
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teil 6 und Unterteil 9 in den vorbereiteten Zwischen- 
wirbelraum 5 eingefiihrt, beispielsweise durch Einschla- 
gen mittels elnes hammerahnlichen Instruments 49 (Figur 
1). Dabel kann die Neigung, die das Oberteil 6 gegen- 
uber dem Unterteil 9 einnimmt, durch Verschwenken des 
Halters 29 gegenuber dem Arm 27 vorgew^hlt werden, in 
der gewiinschten Position wird die Winkelstellung durch 
den Fixierstift 35 fixiert. 

Nach diesem Einsetzen von Oberteil 6 und Unterteil 9 
werden nacheinander das Gelenkelement 14 und der Vor- 
schubk5rper 40 in die durch die LSngsnuten 38, 39 ge- 
bildete Fiihrungsbahn eingeschoben, auBerdem werden der 
VorschubkOrper 40 sowie die Schubstange 41 und das 
Zahnrand 47 in das Instrument eingesetzt. 

Durch Verdrehen des Zahnrads 47 und Vorschleben des 
Spreizelements 43 werden die Arme 21 und 27 auseinan- 
dergespreizt, dies ftihrt zu einer Vergr6Berung des ge- 
genseitigen Abstandes von Oberteil 6 und Unterteil 9 
und damit zu einer Aufweitung des Zwischenwirbelraiuns 5 
( Figuren 7 bis 9 ) . Die Aufweitung wird dabei so stark 
gewahlt, daB mittels des VorschubkOrpers 40 das Gelenk- 
element 14 in die Vertiefung 13 des Unterteils 9 einge- 
schoben werden kann (Figur 10 }• Daran anschlieBend wird 
durch Zuriickziehen des Spreizelements 43 der Abstand 
zwischen Oberteil 6 und Unterteil 9 wieder verringert, 
bis die Lager flSlchen 12 und 17 ineinander eingreifen 
und die Telle des Zwischenwirbelimplantats 2 damit ihre 
Endposition . erreicht haben (Figur 10, strichpunktierte 
Darstellung des Oberteils 6 ) . 
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Durch Verdrehung der Schenkel 22 und 23 urn ihre L^ngs- 
achse wird der Eingriff des Riegel vor sprung s 25 in den 
Ruckspriing 26 aufgehoben, und dann kann das Einsetzln- 
strument 1 von dem ordnungsgemas elngesetzten Zwlschen- 
wirbel Implant at 2 abgezogen werden. 


- 20 - 


patentansprOche 

Einsetzinstrument (1) fur ein dreiteiliges Zwi- 
schenwirbelimplantat (2), welches ein an einem 
Wirbelkttrper (3) anlegbares Oberteil (6), ein am 
benachbarten WirbelkOrper (4) anlegbares Unter- 
teil (9) und ein dazwischen einsetzbares Gelenk- 
element (14) umfaBt, mit zwei an einem Ende ge- 
geneinander schwenkbar gelagerten, nebeneinander 
angeordneten Armen (21, 27), die an ihrem freien 
Ende je eine Halteeinrichtung (20) fUr das Ober- 
teil (6) beziehungsweise das Unterteil (9) des 
Zwischenwirbelimplantats (2) aufweisen, dadurch 
gekennzeichnet, daB in einem der Arme (21) eine 
Langsftlhrung (38, 39) fur das Gelenkelement (14) 
angeordnet ist. 

Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Ldngsfuhrung durch in LSngsnuten 
(38, 39) eingreifende VorsprUnge (15) gebildet 
wird. 


Instrument nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
net, daB in einem der Arme (21) in einem in 
LMngsrichtung des Armes (21) verlaufenden Aufnah- 
meraum (28) fur das Gelenkelement (14) einander 
gegentiberliegende Nuten (38, 39) angeordnet sind, 
in die das Gelenkelement (14) mit seitlichen Vor- 
sprungen (15) eingreift. 
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Instrument nach einem der voranstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzelchnet , daB der die Ldngs- 
fuhrung (38, 39) aufweisende Arm (21) zwei im Ab- 
stand und parallel zueinander angeordnete, stab- 
fiirmige Schenkel (22, 23) aufweist, die zwlschen 
sich elnen Aufnahmeraum (28) fur das Gelenkele- 
ment (14) bilden und dieses langs des Aufnahmer 
raums (28) zwischen sich fuhren. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
Che, dadurch gekennzeichnet, da6 die L^ngsfiihrung 
(38, 39) an ihrem der Schwenklagerung der Arme 
(21, 27) benachbarten Ende einen Einsetzbereich 
bildet, an dem das Gelenkelement (14) in die 
L&[igsfUhrung (38, 39) einschiebbar ist. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprtt- 
che, dadurch gekennzeichnet , daB die L^ngsfUhrung 
(38, 39) des einen Armes (21) in eine Langsftth- 
rung (18) des an dem Arm (21) gehaltenen Teils 
(9) des Zwischenwirbelimplantats (2) (ibergeht. 

Instrument nach einem der voranstehenden AnsprU- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB es einen in die 
Langsfiihrung (38, 39) einsetzbaren VorschubkOrper 
(40) umfaBt, der mit einem stabf5rmigen Schubele- 
ment (41) verbunden ist. 
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8. Instrument nach elnem der voranstehenden Ansprti- 
che, dadurch gekennzelchnet, daB die belden Arme 
(21, 27) an ihrem frelen Ende derart nebenelnan- 
der angeordnet slnd, daS die Halteelnrlchtungen 
(20) In Rlchtung der Schwenkbewegung der Arme 
(21, 27) zumindest tellwelse Inelnander tauchen. 

9. Instrument nach elnem der voranstehenden Ansprii- 
che, daB die belden Arme (21, 27) Im Berelch 
Ihrer Schwenklagerung elnen Abstand vonelnander 
haben, so daB die Arme (21, 27) In Ihrer Elnsetz- 
stellung, bel der die frelen Enden der Arme (21, 
27) elnander maximal angendhert slnd, am gelager- 
ten Ende elnen grfiBeren Abstand vonelnander haben 
als am frelen Ende. 


10. Instrument nach Anspruch 9, dadurch gekennzelch* 
net, daB eln Sprelzelement (43) vorgesehen 1st, 
das slch an belden Armen (21, 27) absttitzt und 
Idngs der Arme (21, 27) In Rlchtung auf das frele 
Ende der Arme (21, 27) vorschlebbar 1st und dabel 
die Arme (21, 27) auselnander schwenkt. 


11. Instrument nach Anspruch 10, dadurch gekennzelch- 
net, daB mlndestens elner der belden Arme (21, 
27) eine Langsffihrung (42, 28; 27) fur das 
Sprelzelement (43) aufwelst. 
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12. Instrument nach Anspruch 10 Oder 11, dadurch ge- 
kennzelchnet^ daB am Sprelzelement (43) eine Vor- 
schubstange (46) angeordnet ist. 

13. Instrument nach Anspruch 12, dadurch gekennzelch- 
net, daB die Vorschubstange (46) als Zahnstange 
ausgebildet 1st, die mlt elnem Antrlebszahnrad 
(47) Im Berelch der Schwenklagerung der Arme (21, 
27) kammt. 

14. Instrximent nach elnem der voranstehenden Ansprfi- 
Che, dadurch gekennzelchnet, daB die Haltevor- 
rlchtungen (20) Stlfte slnd, die in Offnungen 
(19) des Oberteils (6) bezlehungswelse des Unter- 
tells (9) des Zwlschenwlrbellmplantats (2) eln- 
greifen. 

15. Instrument nach elnem der voranstehenden T^sprvi- 
che, dadurch gekennzelchnet, daB die Haltevor- 
rlchtungen (20) zumlndest an elnem der Arme (27) 
um eine Schwenkachse verschwenkbar slnd, die im 
Berelch des frelen Endes des Armes (27) angeord- 
net ist und parallel zur Schwenkachse des Armes 
(27) veriauft, und daB die Haltevorrlchtungen 
nach dem Verschwenken um dlese Schwenkachse in 
unterschledllchen Wlnkelstellungen feststellbar 
slnd. 
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Instrument nach Anspruch 15, dadurch gekennzeich- 
net, daB zur Feststellung der Winkelstellung ein 
Fixierstift (35) vorgesehen ist, der in bei un- 
terschiedlicher Winkelstellung mlteinander ausge- 
richteten Bohrungen (33, 34) einschiebbar ist- 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
Che, dadurch gekennzelchnet, daB mindestens elne 
Halteeinrlchtung (20) eine 16sbare Verriegelung 
(25, 26) aufweist* 

Instrument nach Anspruch 17, dadurch gekennzelch- 
net, daB die Verriegelung durch die Verdrehung 
eines Riegels (25) urn eine Drehachse erfolgt, die 
im wesentlichen parallel zur L^ngsachse des Armes 
(21) veriauft, an dem die Halteeinrlchtung (20) 
angeordnet ist. 

Instrument nach Anspruch 18, dadurch gekennzelch- 
net, daB der die Halteeinrlchtung (20) tragende 
Arm (21) oder ein Tell (22, 23) desselben ver- 
drehbar ist und einen Riegel (25) trSgt, der in' 
einer Stellung das an der Halteeinrlchtung (20) 
gehaltene Tell (9) des Zwischenwirbelimplantats 
(2) mit diesem verriegelt und in einer anderen 
Stellung freigibt. 
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Instrument nach Anspruch 19, dadurch gekennzelch- 
net, daB die Halteeinrichtung (20) ein in eine 
Aufnahmebohrung (19) am gehaltenen Teil (9) des 
Zwischenwirbelimplantats (2) eingreifender Stift 
und der Riegel (25) ein seitlich von diesem ab- 
stehender Vorsprung ist. 

Instrument nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet , daB der die Ldngs- 
fUhrung (38, 39) aufweisende Arm (21) zwei paral- 
lel zueinander angeordnete Schenkel (22, 23) auf- 
weist, die zwischen sich einen Aufnahmeraum (28) 
fiir das Gelenkelement (14) ausbilden, und daB der 
andere Arm ( 27 ) mittig zwischen diesen Schenkeln 
(22, 23) veriauft, so daB er mit seinem freien 
Ende zwischen die Schenkel (22^ 23) eintauchen 
kann. 

Instrument nach Anspruch 21, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein zwischen den Armen (21, 27) angeord- 
netes, langs derselben verschiebliches Spreizele- 
ment (43) auf der Oberseite (42) der beiden 
Schenkel (22, 23) aufliegt und mit einem Vor- 
sprung (44) zwischen die beiden Schenkel (22, 23) 
in den Aufnahmeraum (28) eingreift. 

Instrument nach Anspruch 22, dadurch gekennzeich- 
net, daB das Spreizelement (43) an seiner Ober- 
seite eine Vertiefung (45) auf weist, in die der 
andere Arm (27) eintaucht. 
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24. Instrument nach elnem der Anspriiche 21 bis 23, 

dadurch gekennzelchnet, daB die Schenkel (22, 23) 
des einen Armes (21) im Querschnitt rechteckig 
sind. 


25. Instrument nach einem der Anspriiche 21 bis 24,^ 
dadurch gekennzelchnet, daB der andere Arm (27) 
im Querschnitt kreisf&rmig ist. 



wo 01/19295 


2/5 

27 31 30 2L 33 29 20^19 


PCT/EP99/06803 



FIG. 3 


32 


F1G.4 


33/3i 3i 19 20 12 
B 


21 23 36 38 42 11 


25 20 19 13 18 
K 1 // 1/ ^. 


1-^ 

FIG- 5 25 20 



36 23 38 21 42 25 20 19 


^1 



wo 01/19295 


4/5 


PCT/EP99/06803 



wo 01/19295 

FIG.8 


5/5 


PCT/EP99/06803 


LS LS L3 27 28 29 32 35 33 20 19 3 2 



% 15 16 13 ^ 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


Mm oMI Appfieatlon No 

PCT/EP 99/06803 


A. CLASSIFICATION OFSUBJECT MATTER ^ 

IPC 7 A61F2/44 A61F2/46 


According to International Patent ClasaJfteatton (IPC) or to both nadonal daaslfteatton and tPC 


B. FIELDS SEARCHED 


MtrMum doomwmadon aeaiched (claaallcallonayalamfbOovmdbyclaaaincatlonayn^ 

IPC 7 A61F 


Documentation searched other than mhibmin documentetlon to ttie extent that such documents are Included In the fletds searched 


Bectionic data base oonsuRed during the International search (name of data base and, where practical, search tenns used) 


a DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 


Category Citation of documert. wth Indkatlont where appropriate, of the retevart passages 


Relevant to claim No. 


EP 0 333 990 A (LINK UALOEMAR GMBH CO) 
27 September 1989 (1989-09-27) 
figures 1-7 

column 6, line 22 -column 7, line 3 
column 7, line 25 - line 40 

PR 2 737 656 A (JBS SA) 

14 February 1997 (1997-02-14) 

figures 1-4 

claims 1,2 

EP 0 471 821 A (JBS SA) 
26 February 1992 (1992-02-26) 
cited in the application 
figures 1,2,10,11 
column 6, line 7-20 
column 9, line 20-32 

-/- 


1,4,7,9, 
17 


1,4,7,9, 
12,14-16 


1.9,14 


m 


Further documents are Osted In the oontlnuadonofboxC. 


ID 


Patent fSmlly membere are listed In annex 


* Special categories'of cSod documents : 

*A* document defying ttie general state of the art which Is not 
considered to be ol particular relevance 

"E' eailler document but pubflshed on or alter the tntemaUonal 
flOngdate 

V documanl which may throw doUbts on pilorfty cialm(s)or 

which Is dtsd to establlBh ths pii)llc8fion date of another 
cttadon or other special reason (as specHed) 

V documsftf refentngtoanoraldlsclosurB.use. exhbUonor 
other means 

V documertpubOshed prior to the International IB&igdatsbui 

later than the priority date dalmed 


T" later document pit)ll8hed after the tntemadonal ffitng date 
or priority date and not In conflict with the appiloatlon but 
dted to understand ttie prtnc|>le or theoiy undertytngthe 
biventlon 

"X' document of partlcUar relevance; ttie claimed Invention 
cannot be considered novel or cannot be ooraktorad to 
Involve an tnvemtve step wtisn ttie documert Is taken alone 

"Y* document of partial relevance; ttie claimed Invention 
cannot be considered to Involve an Inventive step wtien the 
document Is oombfried with one or more ottier such docu- 
ments, such combtnatSon being obvious to a person sMOed 
In ttie art. 

'&* document member of ttie same patert family 


Date of the actual completion of ttie International seaich 


30 May 2000 


Date of mailing of the Intemadonai search report 


08/06/2000 


and mafl^ address of the ISA 

Etnpaan PatsnOflloo, P.a 5618 Patertfaan2 

NL-2280HVR||8W(|( 

TeL (431-70) 340-204a Tx. 31 651 epo nl, 

Fax: (431-70) 340-3016 


Authortzad otltoer 


Stach, R 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


Into .omri Applleadon No 

PCT/EP 99/06803 


a(Coiitiinxatton) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 


Categofy " CRatton of documain, wth hdcatloawhefo approprt^ 


Relevant to dakn No. 


DE 43 28 690 A (NAN CERAMICS GMBH) 
2 March 1995 (1995-03-02) 
cited In the application 

DE 299 16 078 U (AESCULAP AG & CO KG) 
25 November 1999 (1999-11-25) 
claims 1-25 


1-25 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 

infofflutton on psfeMil ftnily iMinbMV 


Intel orud AppUe«Kion No 

PCT/EP 99/06803 


Patent document 
cited bi search report 


Pubdcatlon 


Patent family 
member($) 


PubDcatlon 
dale 


FP 0333990 

A 

27-09- 

■1989 

DE 

3809793 A 






DE 

58904931 D 

26-08-1993 





ES 

2042814 T 

16-12-1993 





US 

4997432 A 

05-03-1991 





US 

5122130 A 

16-06-1992 

FR 2737656 

A 

14-02- 

■1997 

NONE 



EP 0471821 

A 

26-02- 

■1992 

FR 

2659226 A 

13-09-1991 





AT 

106707 T 

15-06-1994 





AU 

7499191 A 

10-10-1991 





DF 

69102369 D 

i4_07_iQQ4 





ES 

2057874 T 

16-10-1994 





UO 

9113598 A 

19-09-1991 





JP 

2889696 B 

10-05-1999 





JP 

4505574 T 

01-10-1992 





KR 

189346 B 

01-06-1999 





US 

5314477 A 

24-05-1994 

DE 4328690 

A 

02-03- 

-1995 

AT 

180157 T 

15-06-1999 





CA 

2129938 A 

27-02-1995 





DE 

59408271 D 

24-06-1999 





EP 

0641547 A 

08-03-1995 





US 

5571109 A 

05-11-1996 

DE 29916078 

U 

25-11- 

-1999 

NONE 




INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT 


IfltM dlialM AktMBSidMII 

PCT/EP 99/06803 


A. KlASaFBERUNQD^ANHELDUNaSQEQENSrANOES 

IPK 7 A61F2744 A61F2746 


Nach der Intemattonalen Palertktessticatton (IPK) Oder nacli def nattonalen KlaseWtetton und der IPK 


B. RECHERCHIERrEQEBIETE 


RacherchlertBrMlndBslpfQfBtoff (lOaasflkadonssystem und KlasslUGBtlonseyn^ 

IPK 7 A61F 


RecharctilBfto aber nIcM 2un MlndeatpfOMofl gehOrande VapOffantUcliunoea aowett dieae untor die recharchlaitsn Qablela faflan 


WAhrend der tntamaflonalan Recherche konautttarta elettronlacha Oatantank (Name der Datenbank und evd. verwendela Suchbegitrto) 


a ALS WESEKTUCH ANQESEHENE UNTERUVQEN 


Kategorts* 

Bezelchnung der VerOffentflchunQ, aowalt erfardefllch inter Angabe der In Betracht kommenden Tefle 

Bslr. Anapiuch Nr. 

A 

EP 0 333 990 A (LINK UALDEMAR GMBH CO) 
27. September 1989 (1989-09-27) 
Abblldungen 1-7 

Spalte 6, Zelle 22 -Spalte 7, Zelle 3 
Spalte 7, Zelle 25 - Zelle 40 

1,4,7.9, 
17 

A 

FR 2 737 656 A (JBS SA) 

14. Februar 1997 (1997-02-14) 

Abblldungen 1-4 

AnsprQche 1,2 

1,4,7,9, 
12,14-16 

A 

EP 0 471 821 A (JBS SA) 
26. Februar 1992 (1992-02-26) 
In der Anmeldung erwShnt 
Abblldungen 1,2,10,11 
Spalte 6, Zelle 7-20 
Spalte 9, Zelle 20-32 

1.9,14 


m 


Weltere VerMfentflchungen sind der Fortsetzung von FeW C zu 
entnehmen 


Slehe Anhang PatentfamSa 


Besondere KategoHen von angegebenen VerOffentllchungen 

'A* VerdffenStohuna die den allgemefeien Stand der TechnHc delMert 
aber nicht aia beaonderB badautaam anzuaehen lat 

•E' AltereaOokument daajedocheratamoder nach dam Intematlonaten 
Anmeldedatum verMentDcht worden tat 

V VertffentUchung, die geelgnet einen Prtomfitaanspmch zweffetiaft er- 
achefrien 2u lasaan, odar durch die daa VerCffer^lchungedatUTi einer 
anderen tm Rechercherbertcht genannten Verdffermfcfung belegt weiden 
8oB Oder die aua efaiem anderen beaonderen Gnind angegeben 1st (wle 
ausgefOhrt) 

X)* VerdffentOchungb die alch auf etne mOncfilche Offenbaning, 

elne Beraitzurg, etna Auasteihjng Oder andere MaBrtahmen beiteht 
*P* VeiWertilkshung, (fle vor dem Intemaltonaien Anmeldedatiin, aber nach 
dam beanapnjchtan Priorttfltadatum verftffentflcht worden tet 


T Spatere VerOffantflchung, die nach dam Intemaltortalen AnmeMedatun 
Oder dem Priorftaiadatum verMentOcht wmden lat und mt der 
AnmeWung nlcht kollkfleft sondem nur zum Verstflndnladeader 
Efltndung zugnindallegendenPrlnzlpa odar der thrzugmndeltogenden 
Theorle angegeben laf 

"X* VerOfrenttk:hung von beaondarer Bedeutivig; die beanapnichte Eiflndung 
kannailetnauTi^ndcfleaerVerdnendfchung nlchtalanauoderaut 
eiftndertacher Tdtfgkett beiuhend beirecmet werden 

"Y* VerQfrentllchung von beaondarer Bedeutung; die bearapnxtte Erilndmg 
kann nkiit ala auf eiflndertacherTfittgkat beruhendbetrachtot 
weidaa wenn die VerOffentBchung mil eIner Oder rnehreren arideran 
VerBflantflchungen diaaer Kategorte In Veibtndung gabracht wtd und 
dleae VefbMung fOr emen Fadhmann nahaflegend lat 

VerBflanUlchuna die MRgDad daiaeben PatentfamlDe tot 


Datum daa Abachluaaea der htemaltonalen Recherche 

30. Ha1 2000 

Abaendedatum dee tntematlonalwi Recherche nbadottis 

08/06/2000 

Name und Poatanachrtn der Intematlonalen RecheichenbehOrde 

Bevollmachtlgter Bedlemteter 

Europfliachee Patentamt. P.a 5818 Patanttaan 2 


NL-228OHVR03W9k 


TeL (431-70)340-20401 Tx. 31 651 apo m. 
Fee (431-70) 340-3016 

Stach, R 


INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT 


tntai 

PCT/EP 99/06803 


a<FoitMtning) AtS WESEKTUCH ANQESEHENE UKTERLAQEN 


Kategofto" Bezetcrvwg der VerOfTent&dujno, dowen erfonjertdi unter An^abo der In Betradit Icommenden TeDa 


Betr. Anspfuch Nr. 


DE 43 28 690 A (NAN CERAMICS GMBH) 
2. Harz 1995 (1995-03-02) 
In der Anmeldung erwahnt 

DE 299 16 078 U (AESCULAP AG & CO KG) 
25. November 1999 (1999-11-25) 
Anspruche 1-25 


1-25 


2 


INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT 

Angaten zu VerOffenlBehween, dl« zw aeftwn PatenlfamBto geMren 


Inter. nabs AKtonzeielMn 

PCT/EP 99/06803 


Im Recherchenbertcht 

Datum der 

WlWIIOf lUlM iUI 1^ 

Mltglled(er)der 
Patenttamllle 

Datum der 
V e lUiTsniuCnung 

EP 0333990 A 

27-09-1989 

OE 

3809793 A 

05-10-1989 



DE 

58904931 D 

26-08-1993 



ES 

2042814 T 

16-12-1993 



US 

4997432 A 

05-03-1991 



US 

5122130 A 

16-06-1992 

FR 2737656 A 

14-02-1997 

KEINE 




A 
M 


r K 

COO)ic£o A 

13-09-1991 




AT 

106707 T 

15-06-1994 




AU 

7499191 A 

10-10-1991 




DE 

69102369 D 

14-07-1994 




ES 

2057874 T 

16-10-1994 




WO 

9113598 A 

19-09-1991 




JP 

2889696 B 

10-05-1999 




JP 

4505574 T 

01-10-1992 




KR 

189346 B 

01-06-1999 




US 

5314477 A 

24-05-1994 

DE 4328690 

A 

02-03-1995 

AT 

180157 T 

15-06-1999 




CA 

2129938 A 

27-02-1995 




DE 

59408271 D 

24-06-1999 




EP 

0641547 A 

08-03-1995 




US 

5571109 A 

05-11-1996 


DE 29916078 U 25-11-1999 KEINE 


